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CHARNIERE POUR APPAREIL MENAGER r OM po RTANT DEWX PANNEAny 

ARTICULES 

■L' invention se rapporte a une charniere utilisee pour 
5 articuler entre eux deux panneaux d'un appareil menager, 
par exemple un appareil elect romenager du type grille- 
viande ou croque-gauf re . 

On connait une charniere d' articulation de deux 
panneaux d'un appareil menager, du type comportant au 
10 moins un logement qui est realise dans un premier 
panneau, et au moins un element d' articulation qui est 
solidaire du deuxieme panneau et qui est monte en 
rotation dans le logement. 

Toutefois, les charnieres de 1'etat de la technique 
15 sont conformees de sorte que 1 'utilisateur ne puisse pas 
separer les panneaux de 1' appareil. Or cette separation^ 
peut s'averer avantageuse, par exemple pour faciliter et: 
ameliorer le nettoyage de ces panneaux. j- 
Le probleme pose est de realiser une charniere 
20 simple, economique, fiable, pouvant etre manipulee pa^ 
1'utilisateur de 1' appareil menager afin de lui permettre 
de separer et de reunir les panneaux que cette charniere 



articule, 



La solution apportee par la presente invention est 
25 une charniere du type precite, dont 1' element 
d' articulation est mobile entre une position retractee 
dans laquelle il ne peut penetrer dans le logement pour 
permettre la separation des deux panneaux, et une 
position d' articulation dans laquelle il est adapte a 
30 penetrer dans le logement et a realiser 1 < articulation 
quand les deux panneaux sont correctement disposes Pun 
par rapport a 1' autre, la charniere comprenant un element 
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de commande qui esc TObile entre ^ 
liberation at me positlon de verrouillage _ -fc 
adapte cooperer avec lament d- articulation de aorta 
que celui-ci eat dans ses positions retrace et 
5 d' articulation quand 1- element de commands eat dana sea 

positions de liberation et rfo 

et de verrouillage, 

respectivement. 

Ainai, 1-utilisateur pent facilement separer et 
reunxr. 4 volonte. !ea deux panneaux artxcules par la 
.0 chamiere. Ouand il entraxne 1- element de commande de sa 
portion de verrouUlage a aa position de liberation, 

1' element d , articl]^a^^r^n 

arcic ulation passe de sa ^« . . . 
j , . sa position 

d artxculatxon a aa position retractee dana laguelle les 
deux panneaux n-ont plus de lien mecanique entre eux 
» a element d- articulation etant dispose enticement hors 
du logement, , et les deux panneaux panvent etre manipules 
un xndependamment da 1-autre. Quand il entraSne 
element de commande de sa position de liberation « sa 
position de verrouillage, Lament d- articulation passe 

dan i pos ;r on rstractse * sa positi - 

dans 7 ^ 1 ' <14menC d '" tiC " la "- « adapt, a etre 
dans le logement : soit les deux panneaux sont 
correctement disposes 1-un par rapport a 1-autre, 
1 element d' articulation est alors dispose dans ls 

a 1 autre. soit il s sont disposes ^ 
xncorrecte. lament d- articulation est alors 
logement et les deux panneaux demeurent sepals 

selon un mode particulier, un element de connexion 
30 monte mobile sur un panneau entre una position" 
et una position de connexion est adapte a etablir una 
connexion avec un element complemented solidaire de ce 
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panneau uniquement quand il est dans sa position de 
connexion, 1' element de connexion cooperant avec 
1' element d' articulation et etant conforme de maniere a 
Stre mobile de sa position inactive, jusqu'a sa position 
5 de connexion, si 1' element d' articulation est dispose 
dans le logement, ou, jusqu'a une position d'arret situee 
entre ses positions inactive et de connexion si 1' element 
d' articulation est hors du logement. 

Ainsi, quand les deux panneaux sent articules 1'un a 
10 1'autre, I'element d' articulation est dans le logement et 
1' element de connexion est mobile de sa position inactive 
a sa position de connexion dans laquelle il etablit une 
connexion avec I'element complement aire, et, quand le,' 
deux panneaux sent Spares 1'un a 1'autre, I'element 
15 d' articulation est hors du logement (quelle que soit la^ 
position de I'element d' articulation) et I'element de- 
connexion est mobile de sa position inactive a sa * 
position d'arret et ne peut atteindre sa position de-> 
connexion. Un tel mode de rgalisation ^ 
20 particulierement avantageux pour l es appareils 
electromenagers dont au moins 1'un des deux panneaux est 
adapte a etre alimente en electricite : 1 ' alimentation ne 
peut etre realisee par I'element de connexion uniqu ement 
sx les deux panneaux sont articules 1'un a 1'autre la 

25 charniere jouant ainsi le r61e 

roJ - e d'un dispositif de 



securite , 
D' 



-autres particularity et avantages apparaitront 
dans la description detaillee du .ode de realisation 
Ulu.tr. par lee dessins mls e n annexe et donne 
30 uniquement a titre d'exemple. 
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La figure 1 est une vue en perspective eclatee d'un 
appareil menager comportant ixne chamiere conforme a la 
presente invention ; 

La figure 2 est une vue en coupe simplifiee de 
5 1' appareil menager selon l'axe de la chamiere ; 

La figure 3 est une vue en perspective vu de dessous, 
d'un element de commande selon un mode de realisation 
particulier conforme a la presente invention sans son 
capot de protection ; 
10 La figure 4 est une vue en perspective simplifiee 

illustrant la cooperation, en position de liberation, 
entre une tige et un moyen de commande d'une charnidre 
selon un mode de realisation particulier ; 

La figure 5 est une vue semblable a la figure 4, le 
15 moyen de commande etant en position de selection ; 

La figure 6 est une vue semblable aux figures 4 et 5, 
le moyen de commande etant en position d' arret / et 

La figure 7 est une vue semblable aux figures 4 a 6, 
le moyen de commande etant en position de connexion ; 

Un appareil menager 1 (en 1' occurrence un gaufrier 1) 
comprend deux panneaux 2,3 articules entre eux par une 
chamiere 4 qui s'etend selon un axe d' articulation 5. 

Un premier panneau 2 comporte, de chaque cote 
lateral, un logement 6, et le second panneau 3 comporte, 
25 reciproquement, de chaque cote lateral, un element 
d' articulation 8 porte par une tige 7. Pour plus de 
comprehension, H la figure 2, 1 ' illustration ne 
represente une tige 7 que d'un seul c6te, 1' autre cote 
etant laisse vide. 

30 L' element d' articulation est formee par une premiere 

extremite de la tige et est adapte a penetrer dans le 
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logement 6 correspondent de facon a reeliser la 
cheraiere 4 . 

Cheque tige 7 est mobile entre une position retractee 
et une position d' articulation. 
5 Quand la tige 7 est en position retractee, 1 < element 

d' articulation 8 ne peut penetrer dans le logement 6 
correspondent, et de ce fait, les deux panneaux 2,3 
peuvent etre separes . 

Quand la tige 7 est en position d' articulation 
10 1< element d' articulation 8 est dans le logement 6 
correspondent (pourvu que les deux panneaux 2,3 aient ete 
prealablement disposes correctement 1'un par rapport a 
l'eutre), la chamiere 4 etant reelisee, les deux 
panneaux etant reunis 1'un e ,1' autre de facon pivotente, 
15 autour de l'axe 5 (figure 2). 

L'appareil menager 1 comporte egelement un element de^ 
commande 9 mobile entre une position de liberation et une'- 
position de verrouillage. L' element de commande 9 est, 
adapte a cooperer avec les deux tiges 7 de sorte que ' 
20 celles-ci sont dans leurs positions retractee et- 
d'articulation quand il est dans ses positions de 
lxberation et de verrouillage, respect ivement . 

Dans le present exemple, chaque tige 7 est sollicitee 
vers sa position retractee par un ressort 10. cheque 
25 tige 7 est montee coulissante per repport au deuxieme 
penneeu 3 selon la direction de l'axe 5 de la 
chamiere 4 . 

De cheque c6te leterel, le deuxieme panneau 3 
comporte un logement 11 traverse par la tige 7 
30 correspondante . 

Cheque logement 11 est delimite d'un c6te per une 
parol externe 12 qui est perpendiculaire a l'axe 5, qui 
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est adjacente au logement 6 correspondant du premier 
panneau 2 quand les deux panneaux 2 , 3 sont correctement 
disposes 1'un par rapport a 1' autre, et qui est traversee 
par un canal exteme 13 debouchant, par un orifice 14, 
5 face au logement 6 correspondant. 

Chaque element d' articulation 8 est monte coulissant 
dans le canal exteme 13 correspondant. il fait saillie 
hors de 1' orifice 14 correspondant quand la tige 7 est 
dans sa position d' articulation, et est loge dans le 
10 canal exteme 13 quand la tige 7 est dans sa position 
retractee. 

Pour chaque tige 7, la position retractee est definie 
par un ergot 15 solidaire de la tige 7 et venant en butee 
centre une parol interne 16 qui delimite le logement 11 
15 correspondant, qui fait face a la parol exteme 12 
correspondante, et qui est traversee par un canal 
interne 17 dans lequel la tige 7 est adaptee a coulisser. 

Dans le present exemple, 1' element de commande 9 est 
separable du gaufrier 1, la separation de 1' element de 
20 commande 9 de 1'appareil menager correspondant a une 
position de liberation. 

Le deuxieme panneau 3 comporte une cavite 18 dans 
laquelle 1' element de commande 9 est adapte a coulisser 
selon une direction de translation perpendiculaire a 
25 l'axe 5 de la charniere 4. 

1)' element de commande 9 comprend, de chaque c6te, une 
surface de commande 19 confor.ee de maniere a entrainer 
pendant le deplacement de 1' element de commande 9, un 
element d< entrapment 20 qui, dans le present exemple, 
30 est constitue par la deuxieme extremite de la tige 7 
correspondante. La surface de commande 19 agit ainsi 
comme une surface de came. 
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Chaque canal interne 17 debouche, par un orifice 21, 
dans la cavite 18, face a 1' element de commande 9. 

Chaque element d' entrapment 20 est monte coulissant 
dans le canal interne 17 correspondant , et fait saillie 
5 hors de 1' orifice 21 correspondant que la tige 7 soit 
dans sa position d' articulation ou dans sa position 
retractee . 

Ainsi, dans le present' exemple, quand les deux 
panneaux 2,3 du gaufrier 1 sont articules, 1' element de 
10 commande 9 est dans sa position de verrouillage dans la 
cavite 18, les deux elements d' entrapment 20 sont mis 
en butee centre les surfaces de commande 19 par 1' action 
des ressorts 10, les deux surfaces de commande 19 etant 
conformees de sorte que, quand 1' element de commande 9. 
15 est en position de verrouillage, les tiges 7 sont dansV 
leur position d' articulation. 

Quand l'utilisateur veut separer les deux:; 
panneaux 2,3, 1' element de commande 9 est entraine vers, 
sa position de liberation (et vers sa separation du* 
20 deuxieme panneau 3) , comme les deux ressorts 10. 
sollicitent les deux elements d' entrapment 20 en 
direction de la cavite 18, et du fait de la forme des 
deux surfaces de commande 19, la translation de l'element 
de commande 9 a pour consequence le coulissement des deux 
.25 tiges 7, de leur position d' articulation a leur position 
rebractee . 

Quand l'utilisateur veut reunir les deux 
panneaux 2,3, il les dispose correct ement 1'un a 1' autre, 
a juste correctement l'element de commande 9 par rapport a 
30 la cavite 18 et 1' entraine jusqu'a sa position de 
verrouillage, les deux surfaces de commande, 19 entraPnt 
les deux elements d' entrapment 20 vers l'exterieur de 
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la cavite 18 jusqu'a ce que les tiges 7 soient en 
position d' articulation. 

Dans le present mode de realisation, le gaufrier 1 
comprend un element de connexion 22 adapte a permettre 
5 1' alimentation electrique du deuxieme panneau 3 du 
gaufrier 1 . 

L' element de connexion 22 est monte mobile sur le 
deuxieme panneau 3 entre une position inactive et une 
position de connexion, 1' element de connexion 22 etant 
10 adapte a etablir la connexion electrique uniquement quand 
il est dans sa position de connexion. 

Samplitude du mouvement de l'element de connexion 22 
depend du positionnement des deux panneaux 2,3. En effet 
1 Element de connexion 22 coopere avec les deux tiges 1 
15 et est conforme de maniere a etre mobile de sa position 
inactive, jusgu'a sa position de connexion, si les 
elements d' articulation 8 sont disposes dans leur 
logement 6 , ou, jusqu'a une position d'arret situee entre 
ses positions inactive et de connexion, si les elements 
20 d' articulation 8 sont hors de leur logement 6. 

Par ailleurs, 1' amplitude du mouvement de chaque 
tige 7 depend aussi du positionnement des deux 
panneaux 2,3. En effet, chaque tige 7 est mobile de sa 
position retractee, juS qu<a une position de contact dans 
25 laquelle l'element d' articulation 8 est en butee dans le 
logement 6 correspondant , si les deux panneaux 2 , 3 sont 
articules 1'un a I'autre, ou, juS qu'a une position 
deployee dans laquelle elle est fait saillie hors de 
1'orifice 14, au dela de sa position de contact, si les 
30 deux panneaux 2,3 sont separes l'un de 1' autre. 

Ainsi, chaque tige 7 pent prendre les quatre 
positions successives suivantes lors de son mouvement de 
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translation : une position retractee, une position 
d' articulation, la position de contact (qui est une des 
positions d' articulation), et une position deployee 
(uniquement si 1' element d' articulation 8 n'est pas dans 
5 le logement 6) . 

L' element de connexion 22 est en outre mobile entre 
sa position inactive et une position de selection situee 
entre ses positions inactive et d' arret, et il est adapte 
a entra£ner les deux tiges 7 de leur position 
10 d' articulation jusqu'a leur position de contact quand il 
passe de sa position inactive a sa position de selection. 

Ainsi, 1' element de connexion 22 peut prendre les 
quatre positions successives suivantes lors de son 
mouvement de translation , une position inactive, une 
15 position de selection, une position d' arret, et une 
position de connexion (uniquement si 1' element-, 
d' articulation 8 est en butee dans le logement 6). 1 
L'element de connexion 22 comprend, de chaque c6te„ 
un organe de selection 23 qui est mobile entre une, 
20 position d'entrainement et une position activee. 

Chaque organe de selection 23 est adapte a cooperer 
avec une tige 7 correspondante de sorte que, quand 
l'element d' articulation 8 est hors du logement 6, il est 
dans sa position d'entrainement et il entraine la tige 7 
25 au dela de sa position de contact quand l'element de 
connexion 22 passe de sa position de selection a sa 
position d'arret, et, quand l'element d' articulation 8 
est dans le logement 6, la tige 7 1 < entraine de sa 
position d'entrainement a sa position activee quand 
30 l'element de connexion 22 passe de sa position de 
selection a sa position de contact. 
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Un ressort 24 dont la force est superieure a celle du 
ressort 10 sollicitant la tige 7 correspondante, 
sollicite 1' organe de selection 23 correspondant vers sa 
position d' entrapment . 
5 Quand 1' element de connexion 22 est en position 

inactive, les tiges 7 sont en position d' articulation . 

Quand 1'utilisateur veut etablir la connexion afin de 
permettre 1 ■ alimentation electrique du deuxieme 
panneau 3, il entraine 1' element de connexion 22 de sa 
10 position inactive jusqu'a sa position de connexion. 

Dans un premier temps, 1 ' element de connexion 22 
passe de sa position inactive a sa position de selection 
et de ce fait, il entraine les deux tiges 7 de leur 
position d ' articulation jusque dans leur position de 
15 contact. A cette configuration particuliere, chaque 
txge 7 coopere avec un organe de selection 23 
correspondant qui est en position d' entrapment du fait 
du ressort 24 (figure 5) . 

Dans un second temps, si les deux panneaux 2,3 sont 
20 correctement disposes 1'un par rapport a 1'autre, chaque 
txge 7 est en butee dans son logement 6 et, quand 
1' element de connexion 22 est entraine au dela de sa 
position de selection, chaque tige 7 entraine 1' organe de 
selection 23 correspondant de sa position d' entrapment 
25 a sa position activee. Du fait de la conformation de 
1' organe de selection 23, 1' element de connexion 22 peut 
etre entraine jusque dans sa position de connexion 
(figure 7) . 

Dans un second temps, si les deux paImeaux 2 3 ne 
30 sent pas correctement disposes 1'un par rapport « 
1'autre, les tiges 7 ne sont pas en bute e dans leur 
logement 6 et, quand V element de connexion 22 est 
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entralne au dela de sa position de selection, les organes 
de selection 23 restent en position d'entrainement et 
entrainent les .tiges 7 dans line position deployee (du 
fait du rapport de force des deux ressort 10,24). Du fait 
5 de la conformation de l'organe de selection 23, 1 ' element 
de connexion 22 est bloque dans son mouvement avant qu'il 
n'atteigne sa position de. connexion (figure 6). 

Dans le present exemple, chaque organe de 
selection 23 comprend une surface de selection 25 qui est 
10 conformee de maniere a entrainer un element d'appui 26 de 
la tige 7 quand l'organe de selection est dans sa 
position d' entrapment. Par ailleurs, 1' element de 
connexion 22 comprend, de chaque c6te, une surface 
d'arrSt 27 qui prolonge la surface de selection 25 quand 
15 l'organe de selection 23 est en position d' entrapment 
et qui est conformee de maniere a venir en butee centre 
1' element d'appui 26 quand 1' element de connexion 22 est 
en position d' arret. L' element de connexion 22 comporte 
egalement une surface de mise en connexion 28 qui 
20 prolonge la surface de selection 25 quand l'organe de 
selection 23 est en position activee, qui s'etend au dela 
de la surface d' arret 27 et qui est conformee de maniere 
a maintenir 1' element d' articulation 8 dans l e 
logement 6 . 

25 L' element d'appui 26 est conforme de maniere a 

pouvoir contourner la surface d' arret 27 quand il 
coulisse le long de la surface de mise en connexion 28. 

En outre, 1' element de connexion 22 comprend une 
surface d'entrainement 29 qui coopere avec 1' element 

30 d'appui 26 de maniere a entrainer la tige 7 jusque dans 
sa position de contact quand 1' element de connexion 22 
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est deplace jusqu'a sa position de selection et qui est 
prolongee par la surface de selection 25. 
Ainsi, guand l a tiqe 7 

„. , . 9 est en Position 

a articulation, caiand I'^i^m^f- ^ 

yuana l element de connexion 22 est 

5 entrap en direction de sa position de ^ 

1 element d-appui 26 encre en contact ^ ^ surface 
d- entrapment 29 qui agit comma una surface da cama et 
entraine la tige 7 jusqu'a aa position de contact 

Si la tige 7 est dana le logement 6, le mouvement de 
1 element de connexion 22 et 1'agencement de 1-organe de 
selection 23 font que 1-elemant d-appui 26, en appui 
contra la surface de selection 25. entraine 1- organs de 
selection 23 en position activee, coulisse le long da la 
surface de selection 25 puis le long de la surface de 
15 mise en connexion 28. 

Si la tige 7 n'est pas dans le logement 6, le 
mouvement de 1-element de connexion 22 et 1'agencement de 
1-organe de selection 23 font gue 1- element d-appui 2 6 
coulrsse la long d e la surface de selection 25 de 
20 1 crgane da selection 23 en position d- entrapment gui 
agrt comma une surface de ca«, et vient an butee centre 
la surface d .arret27 gui intardit a l-element de 
connexion 22 d'atteindre sa position de connexion. 

Dans le present exemole 1 ' j 

^ ^empxe, i element de connexion 22 

25 est forme par lament de commanded K Mment 

d a Ppui 27 est forn6 par ltMment d , entra£nement 2q> ^ 

Plus, la surface d< entrapment 29 prolongs la surface de 
commande 19, e t la l-.m-.i-~ 

, , . , ' 19 llmite entre ces deux surfaces est 

ruciie, la position de contact <st- a r,+- 

30 verrouillage. P ° Siti ° n de 

On comprend Men gue salon ce mode da realisation 
partxcuner. 1- alimentation du deuxieme panneau 3 n'est 
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possible que lorsque les deux panneaux 2,3 sont articules 
l'un a 1' autre, 1' element de commande 9 de la charniere 4 
etant forme par 1' element de connexion 22 qui est adapte 
a alimenter le deuxieme panneau 3. 
5 Bien evidemment 1' invention n'est pas limitee au 

present mode de realisation et de nombreuses 
modifications peuvent y §tre apportees . 

II est ainsi possible de realiser une telle charniere 
sans que le moyen de commande comport e un element de 
10 connexion . 

II est possible que les elements d' articulation, 
d'appui et d'entrainement soient portes par un organe 
rotatif . 
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REVEND I CATIONS 



1. Charniere (4) d' articulation de deux 

panneaux (2,3) d'un appareil manager (1), comportant au 
5 moins un logement (6) qui est realise dans un premier 
panneau (2), et au moins un element d' articulation (8) 
qui est solidaire du deuxieme panneau (3) et qui est 
monte en rotation dans le logement (6), caracterisee en 
ce que l'element d' articulation (8) est mobile entre une 
10 position retractee dans laquelle il ne peut penetrer dans 
le logement (6) pour permettre la separation des deux 
panneaux (2,3), et une position d' articulation dans 
laquelle il est adapte a penetrer dans le logement (6) et 
^ realiser 1' articulation quand les deux panneaux (2,3) 

15 sont correctement disposes 1'un par rapport a 1' autre/ et 
en ce qu'un element de commande (9) mobile entre une 
position de liberation et une position de verrouillage 
est adapte a cooperer avec l'element d' articulation (8) 
de sorte que celui-ci est dans ses positions retractee et 

20 d' articulation quand l'element de commande (9) est dans 
ses positions de liberation et de verrouillage, 
respect ivement . 

2. Charniere (4) selon la revendication 1, 
caracterisee en ce que l'element de commande (9) est 

25 separable de 1' appareil menager (1), i a separation de 
l'element de commande (9) de 1' appareil menager (1) 
correspondant a une position de liberation. 

3. Charniere (4) selon la revendication 1 ou 2, 
caracterisee en ce qu'un ressort (10) sollicite l'element 

30 d' articulation (8) vers sa position retractee. 
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4. Chamiere (4) selon l'une des revendi cat ions 1 
a 3, caracterisee en ce que 1' element de commande (9) est 
monte coulissant sur le deuxieme panneau (3) . 

5. Chamiere (4) selon l'une des revendi cat ions 1 
5 a 4, caracterisee en ce que 1 ' element d' articulation (8) 

est porte par une tige (7) monte coulissante sur l e 
deuxieme panneau (3) selon la direction de l'axe (5) de 
la chamiere (4) . 

6- Chamiere (4) selon la revendication 5, 
10 caracterisee en ce que 1'element de commande (9) comprend 
une surface de commande (19) conformee de maniere a 
entrainer un Element d' entrapment (20) porte par la 
tige (7) pendant le deplacement de 1'element de 
commande (9) . 

15 7. Chamiere (4) selon l'une des revendications '1 

& 6, caracterisee en ce qu'un element de connexion (22V, 
monte mobile sur un panneau (3) entre une position 
inactive et une position de connexion, est adapte a 
cooperer avec la chamiere (4) de facon a etablir une 

20 connexion avec un element complementaire solidaire de ce 
panneau (3) uniquement quand il est dans sa position de 
connexion. 

8. Chamiere (4) selon l a revendication 7, 
caracterisee en ce que 1'element de connexion (22) 

25 coopere avec 1'element d' articulation (8) et est conforme 
de maniere a etre mobile de sa position inactive, jusqu'a 
sa position de connexion, si 1'element d' articulation (8) 
est dispose dans le logement (6), ou, jusqu'a une 
position d' arret situee entre ses positions inactive et 

30 de connexion, si 1'element d' articulation (8) est hors du 
logement (6) . 
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9. Charniere (4) selon la revendication 8, 
caracterisee en ce que 1' element d< articulation (8) est 
mobile de sa position retractee, jusqu'a une position de 
contact dans laquelle il est en butee dans le 
5 logement (6), si les deux panneaux (2,3) sont articules 
l'un a l'autre, ou, jusqu'a une position deployee dans 

laquelle il fait saillie au ri^is *~ ^ 

o^xxxxe au aela de sa position de 

contact, si les deux panneaux ( 2/ 3) sont separes l'un de 
1' autre. 

"> 10. Charniere (4) se lon la revendication 9, 

caracterisee en ce que 1' element de connexion (22) est 
mobile entre sa position inactive et une position de 
selection situee entre ses positions inactive et d' arret 
et entraine 1'element d'articulation (8) de sa position 
15 d< articulation jusqu'a sa position de contact guand il 
passe de sa position inactive a sa position de selection 
11. Charniere (4) selon la revendication 10, 
caracterisee en ce que 1'element de connexion (22) 
comprend un organe de selection (23) qui est mobile entre 
20 une position d' entrapment et une position activee, et 
qui est adapte a cooperer avec 1'element 
d< articulation (8) de sorte que, quand 1'element 
d' articulation (8) est dans sa position de contact hors 
du logement (6), 1' organe de selection (23) est dans sa 
25 position d'entrainement et entraine 1'element 
d'articulation (8) au dela de sa position de contact 
quand 1'element de connexion (22) passe de sa position de 
selection a sa position d' arret, et, quand 1'element 
d'articulation (8) est dans sa position de contact dans 
30 le logement (6), 1'element d'articulation (8) entraine 
1' organe de selection (23) de sa position d'entrainement 
a sa position activee quand 1'element de connexion (22) 



✓ 
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passe de sa position de selection a sa position de 
connexion . 

12. Charniere (4) selon les revendications 3 et 11, 
caracterisee en ce gu'un ressort (24) dont la force est 
5 superieure a celle du ressort (10) sollicitant 1' element 
d' articulation (8), sollicite 1 ' organe de selection (23) 
vers sa position d' entrainement . 

13. Charniere (4) selon. la revendication 5 et l'une 
ou 1' autre des revendications 11 et 12, caracterisee en 
10 ce que 1 ' organe de selection (23) comprend une surface de 
selection (25) qui est conformee de maniere a entrainer 
un element d'appui (26) porte par la tige (7), et en ce 
que 1' element de. connexion (22) comprend une surface 
d' arret (27) qui prolonge la surface de selection .(25) 
15 quand 1' organe de selection (23) est en position 
d' entrainement et qui est conformee de maniere a venir en 
butee centre 1' element d'appui (26) quand 1' element de 
connexion (22) est en position d'arret, et une surface de 
mise en connexion (28) qui prolonge la surface, de 
20 selection (25) quand 1' organe de selection (23) este. en 
position activee, qui s'etend au dela de la surface 
d'arret (27) et qui est conformee de maniere a maintenir 
l'element d' articulation (8) dans le logement (6) 
1' element d'appui (26) etant conforme de maniere a 
25 pouvoir contourner la surface d'arret (27) quand il 
coulisse le long de la surface de mise en connexion (28) . 

14. Charniere (4) selon l a revendication 13, 
caracterisee en ce que l'element de connexion (22) 
comprend une surface d' entrainement (29) qui est 
30 prolongee par la surface de selection (25) et qui coopere 
avec l'element d'appui (26) de facon a entrainer la 
t^ge (7) jusque dans sa position de 'contact quand 
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1' element de connexion (22) passe de sa position inactive 
& sa position de selection. 

15. Charniere (4) selon l'une des revendications 7 
a 14, caracterisee en ce que 1' element de connexion (22) 

5 est form€ par 1' element de commande (9) . 

16. Charniere (4) selon les revendications 6, 14 
et 15, caracterisee en ce que la surface 
d'entrainement (29) prolonge la surface de commande (19), 
et en ce que 1 'element d'appui (26) est forme par 

10 l'element d'entrainement (20). 

17. Appareil menager (1) comportant deux 
panneaux (2,3) articules entre par une charniere (4) 
selon l'une des revendications 1 a 16. 
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